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Arquitectura tipica de un automata programable
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Aspecto tipico de un automata programable
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Ejemplo de arquitectura (I)

Descripcion

Los automatas ToX I7-21712 v &l minmrack de ampliacidn TSX REKZ 02 incluyen:
1 Rack basico con 1 emplazamientos disponi-
blas [posicionas 1a &).
2 Emplazamignto para un madule da formato
11 estandar.
Blogua de visualizacién cenlralizada.
Toma da terminal con referencia TER.
Toma ce didlogs de oparador con referencia
ALK
Emplazamiento para tareta de ampliecicn
da manoria
Trampila do accoso o lac bornos do aliman
tacisn.
Emplazamiento para un acoplador de comu-
nicacion.
Cnnackres para las funcinmas analhgicas v
da contaje integradas para TSX 37-22.
10 Minirrazk de amplacion con 2 ampazarmian-
fos disponiblas (pasicionas 7 a 10).
11 Pilodo indicador de tansidn — 24 V.
12 Bornas de alimeniacidn protegidas conuna
13 12 tapa exfraible, para conectar una alimanta-
cidn awaliar — 24V en el caso da autématas
alimeaniados a ~. 100240 V
12 Borna de masa.
14 Conactores de conssadn al auidmata basico
{bus fordo de rack v continudad de mesa).
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Ejemplo de arquitectura (II)

1. Salidas digitales integradas

2. LEDs de estado de las salidas digitales

3. Terminales de alimentacion

4. Conmutador Stop/Run

5. Conector para el cable de ampliacion

6. LEDs de estado de la CPU —

7. Ranura para el cartucho de memoria h 1 3

8. Puerto de comunicaciones (p. Ej. PPI) 2| 6 [|SEEER. 2 DD“:“: B
9. Entradas digitales integradas 7 (. 13

10. LEDs de estado de las entradas digitales 12

11. Fuente de alimentacion integrada 8 ==meisisis) 10 SEEEEEEE |~ ===
12. Potenciometros integrados | 9 11

13. Médulo de ampliacion = ‘ C
14. Fijadores para tornillo (DIN métrica M4, diametro 5 mm)

15. Pestafia de fijacion =

14
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